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IMPRESSIONS 3D

• Hélices
• Support Moteur
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STRUCTURE DE LA MAQUETTE

• Maintien du système
• Protection des utilisateurs
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MOTEUR & ELECTRONIQUE

• Moteur Triphasé Brushless
• Contrôleur de vitesse électronique (ESC) 
• Carte Arduino UNO pour le contrôle
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L'EXPÉRIENCE
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LES MESURES
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Charge soulevée en fonction de la puissance fournie
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